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기술개요

기술 경쟁력 및 특징

기존 기술 문제점 | 본 기술의 특징 |

가상현실, 증강현실, 미래차

컴퓨터공학전공 | 교수 고병철

정보 소프트웨어

동공 위치 검출 방법 및 장치에 관한 기술로서 딥러닝 등의 고비용 알고리즘을 배제하고 최적화된 영상처리 
알고리즘만을 이용하여 저사양 시스템에서도 실시간으로 빠르게 동작 가능한 기술

･ 홍채인식, 생체 측정, 안구추적, 시선추적, 모니터링 시스템

･ 동공 위치 검출을 위해서는 저사양 시스템  
   환경에서 보다 용이하게 동작하는 동공 위치  
   검출 기술개발이 필요함

･ 시선 추적 기술을 위해서는 정확한 동공 위치  
   검출 과정이 반드시 선행되어야 함

･ 단일 카메라에서 입력된 정보에 대해 영상처리  
   알고리즘만을 이용하여 저사양 시스템에서도  
   고속으로 처리 가능한 특징이 있음

･ 추가적인 조명이나 근적외선 카메라 등 기타  
   장비를 필요로 하지 않기 때문에 다양한 분야에 
  활용 가능함
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등록 심사중

적용분야

1 2 3 4 5 6 7 8 9

기초연구 단계 실험 단계 시작품 단계 실용화 단계 사업화

TRL 단계

<저사양 환경 시스템을 위한 실시간 동공 위치  
검출 방법 및 장치의 동공 위치 검출 결과>

<저사양 환경 시스템을 위한 실시간 동공 위치  
검출 방법 및 장치의 전체적인 흐름 도면>

대분류 분류 응용분야


